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INTRODUÇÃO
     Para garantir sua subsistência, afídeos alimentam-se de cultu-
ras de grãos como o trigo, ocasionando perdas significativas nes-
sas culturas. Dessa forma, faz-se necessário o monitoramento das 
populações que atacam as plantações. Obter dados para criar mo-
delos prevendo o crescimento das populações de afídeos ainda é 
um processo muito oneroso e falho. Este projeto busca estabele-
cer um protótipo de uma infraestrutura para facilitar o processo de 
obtenção desses dados.
      A Rede Neural Convolucional (RNC) desenvolvida em traba-
lhos anteriores obteve resultados satisfatórios. A carência de uma 
interface para captura de dados por parte do sistema visando futu-
ra adaptação à armadilhas de sucção foi sanada neste projeto. 
Isso se deu através de câmeras acopladas a smartphones e dis-
positivos embarcados. Além da integração entre de tal infraestru-
tura a RNC. A solução proposta mostrou-se eficaz nos testes reali-
zados, criando bases para a adaptação a um contexto real. 
OBJETIVO
      O presente projeto buscou criar uma interface de comunica-
ção que permita gerenciar a captação de imagens de diferentes 
fontes de dados e enviá-las para os modelos correspondentes que 
foram implementados utilizando RNCs e permitindo assim, estabe-
lecer a classificação de afídeos para auxiliar no controle do cresci-
mento de populações de afídeos. 
MATERIAIS E MÉTODOS
      As armadilhas usualmente usados na coleta dos afídeos são 
as chamadas armadilhas de Moerick e as armadilhas de sucção 
(ILHARCO, 1992). Nestas últimas os insetos são succionados e 
ficam presos a uma superfície adesiva onde aciona-se automati-
camente a câmera para que a imagem do inseto seja capturada e 
posteriormente ele seja classificado. Considerou-se nesse projeto, 
que essa captura poderia ser realizada de duas formas: por meio 
de uma câmera acoplada a uma placa única e através da câmera 
de um smartphone. 

     Foi utilizado o framework ROS (Robot Operating System) para 
gerenciar a comunicação dos dispositivos que foram utilizados para o 
desenvolvimento do sistema proposto já que sua comunicação se dá 
através de Publisher/Subscriber. Além do OpenCv (Open Computer 
Vision) para auxiliar no pré-processamento das imagens utilizadas no 
classificador e o ROSBridge para receber dados do smartphone atra-
vés de um WebSocket. A infraestrutura é composta por dois subscri-
tores presentes no servidor para atender às requisições e dois publi-
shers, presentes nos dispositivos remotos Raspberry Pi 2 e uma apli-
cação web. O Raspberry foi configurado com linguagem C++ e na 
aplicação web utilizou-se de ReactJS e ROSnodejs para construção 
do design e envio das fotos, respectivamente. 
     Após o desenvolvimento do subscriber no servidor e dos publi-
shers nos dispositivos remotos foi programaado a interface entre o 
ROS e a RNC através de Python, para isso foi transcodificado o 
subscriber do servidor ROS para Python para melhor encaixe entre 
os códigos.

CONCLUSÃO
    Observou-se  que é viável o uso de redes neurais para a clas-
sificação de desses insetos e que o experimento realizado esta-
belece as bases para o desenvolvimento de uma armadilha inteli-
gente. Objetiva-se futuramente adaptar a placa Raspberry Pi a 
um mecanismo externo de captura de insetos para que a classifi-
cação deles possa ocorrer em tempo real.
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