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INTRODUQAO E OBJETIVOS : RESULTADOS FINAIS:

O projeto P.HAR.AO. na sua fase Construction se Foi necessaria a criagdo de 2 circuitos e placas, devido a
consiste no desenvolvimento de uma bancada de testes complexidade do circuito e a quantidade de entradas e
para ser utilizada como ferramenta de validacdo dos saidas. Podemos notar que na versédo final foram
sistemas de comando e sensoriamento contribuindo com o adicionados circuitos de entrada, protecdo e indicacao
desenvolvimento do protétipo final de um Veiculo visual.

Automaticamente Guiado. Para o desenvolvimento da
bancada de testes o projeto foi dividido em duas parcelas:
hardware e software. A parte de hardware é constituida
pela proposicdo de circuitos e confeccdo de placas de
circuito impressos (PCB), ja a parte de software é
responsavel pelo acionamento e funcionamento dos
componentes, através do microcontrolador. Este trabalho é
voltado a parte de hardware.

Sendo a Interface Homem-Maquina (IHM) e o acionamento
de motores o objetivo central do projeto, este trabalho tem
como objetivo o desenvolvimento do sistema eletronico,
englobando a concepcdo de projeto de circuitos,
esquematicos, layouts e placas de circuito impresso,
responsaveis pelo controle e acionamento da bancada de
testes.

METODOLOGIA:

O método utilizado no projeto da eletrdnica foi: pesquisa
bibliografica; estudo de necessidades; projeto de circuitos
e aplicacédo experimental. Para o desenho das PCB'’s, foi
utilizado um software especifico. O método de producéo
adotado foi transferéncia térmica seguido de corrosdo em

Protétipo da primeira
versdo da PCB
Fonte: Autoria Propria
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Esquemaético primeira
versédo da PCB
Fonte: Autoria Prépria
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Circuito das entradas digitais PCB final

Fonte: Autoria Propria Circuito das saidas digitais PCB final

CONCLUSC)ESZ Fonte: Autoria Prépria
Com os resultados obtidos através dos testes realizados,
foi possivel perceber um funcionamento satisfatorio e de
acordo com o esperado da PCB e componentes
externos, sendo possivel a interagdo com a Interface
Homem-Maquina.
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