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Introdução
⦁ Portadores de deficiência são normalmente

impossibilitados de exercer atividades cotidianas, além de

atividades profissionais. Uma forma de reintroduzi-las ao

convívio da sociedade é devolvendo a possibilidade da

execução destas tarefas, eliminando parcialmente a

deficiência através do uso de próteses para suprir os

movimentos do membro amputado. A aquisição de

próteses de membros superiores apresentam custos

elevados no mundo todo. Próteses comercializadas no

mercado brasileiro, por exemplo, custam mais de R$100

Mil, tornando inacessíveis para a maioria de população.

Uma das formas de resolver este problema está na

construção de próteses baseadas em projetos que se

utilizam do conceito do it yourself (DIY).
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Objetivo
⦁ O objetivo deste projeto visa construir um protótipo de

prótese de mão, a partir de projetos disponibilizados na

internet e adaptados para os materiais disponíveis. O

trabalho proposto apresenta vários desafios acadêmicos

e científicos.

Metodologia
⦁ Projeto e desenvolvimento da prótese;

⦁ Projeto e desenvolvimento de protótipos de 

acionamento dos atuadores;

⦁ Elaboração de relatórios das tarefas realizadas ao 

longo do período do projeto;

⦁ Divulgar os resultados obtidos para a comunidade.

Resultados
⦁ Desenvolveu-se um protótipo de prótese de mão e

pulso utilizando a impressão 3D, o qual executa com

movimentos predefinidos através de uma interface de

testes.
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